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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯЗАПИСКА 

Дополнительнаяобщеобразовательнаяобщеразвивающаяпрограмма 

«Робототехника» (далее программа) имеет техническую направленность и 

предназначена для детей начальных и средних классов. Программа 

направлена на формирование и развитие творческих способностей 

школьников в процессе создания роботов средствами конструирования, 

программирования и проектной деятельности. 

Программа разработана в соответствии со следующими нормативно- 

правовыми актами: 

 Федеральный закон от 29 декабря 2012 г. № 273-ФЗ «Об образовании 

в Российской Федерации». 

 Приказ Министерства просвещения РФ от 27 июля 2022г. N629 “Об 

утверждении Порядка организации и осуществления образовательной 

деятельности по дополнительным общеобразовательным программам” 

 ФедеральныйзаконРоссийскойФедерацииот14.07.2022№295-ФЗ 

«О внесении изменений в Федеральный закон «Об образовании в 

Российской Федерации». 

 Концепция развития дополнительного образования детей до2030 года 

(распоряжение Правительства РФ от 31 марта 2022 г. N 678-р). 

 Постановление Главного государственного санитарного врача 

Российской Федерации от 28.09.2020 г. № 28 «Об утверждении 

санитарных правил СП 2.4.3648-20 «Санитарно-эпидемиологические 

требования к организациям воспитания и обучения, отдыха и 

оздоровления детей и молодежи». 

 МетодическиерекомендациидлясубъектовРоссийскойФедерациипо 

вопросам реализации основных и дополнительных 

общеобразовательных программ всетевой форме (утв.министерством 

просвещения РФ 28 июня 2019 года № МР-81/02вн). 



 Письмо министерства просвещения РФ от 19.08.2022 г. «Об 

адаптированных дополнительных общеразвивающих программах», 

 Устав государственного бюджетного общеобразовательного 

учреждения Самарской области средней общеобразовательной школы 

пос. Прибой муниципального района Безенчукский Самарской 

области (новая редакция). 

Актуальность программы заключается в том, что в современном 

обществе на передний план выдвигается повышенный интерес и 

необходимость в развитии новых технологий, механики, электроники, 

программирования. Робототехника является перспективной областью для 

применения образовательных методик в процессе обучения за счёт 

объединения в себе различных инженерных и естественнонаучных 

дисциплин. Программа даёт возможность получения детьми 

профессиональных навыков в области робототехникии предоставляет 

условия для проведения педагогом профориентационной работы. 

Реализация программы проводится с использованием 

оборудования Центра образования цифрового и гуманитарного 

профилей «Точка Роста» ГБОУ СОШ пос. Прибой. 

Целью общеразвивающегокурса является развитие индивидуальных 

способностей,самореализацияличности наосновеформированияинтересак 

техническому проектированию в процессе занятий робототехники. 

Задачипрограммы. 

Обучающие: 

 формированиеначальныхпредставленийоробототехнике, особенностях 

инженерных и программных решений при разработке 

робототехнической конструкции; 

 формирование первоначальных представлений о механике, основных 

узлах икомпонентах типовых механизмов; 



 обучениеприёмамработыприсозданиитехническоймоделииеёпрограммир

овании. 

Развивающие: 

 развитие познавательных умений (поиск и выделение необходимой 

информации, структурирование знаний, самостоятельное создание 

алгоритмов деятельности при решении проблем творческого и 

поискового характера); 

 развитие регулятивныхумений (ставить цели, планировать собственную 

деятельность и способы достижения результата, осуществлять контроль 

и коррекцию деятельности и другое); 

 развитие коммуникативных умений (планирование учебного 

сотрудничества, умение полно и точно выражать свои мысли в 

соответствии с задачами коммуникации, умения в разрешении 

конфликтови другое). 

Воспитательные: 

 Формирование личностных качеств (трудолюбие, ответственность, 

целеустремлённость, коммуникабельность). 

Отличительныеособенности. 

Программастроитсянаследующихдидактическихпринципах: 

 доступности – соответствие возрастным и индивидуальным 

особенностям 

 наглядности–иллюстративность,наличиедидактическогоматериала; 

 научности – обоснованность, наличие методологической базы и 

теоретическойосновы; 

 «от простого к сложному» - научившись элементарным навыкамработы, 

ребёнок переходит к выполнению более сложных творческих работ. 



Программа так же построена по принципу синтеза двух 

видов

 деятельности:программированиеиконструирование,чтоведёткдостиж

ению поставленной цели курса «Робототехника». 

Возрастныеособенности. 

Программа «Робототехника» предназначена для обучающихся 

начальныхисреднихклассов.Программойнеопределяютсятребования к 

начальному уровню подготовкиобучающихся.Программу могут 

осваивать дети как без какой-либо подготовки по робототехнике, так и 

обучающиеся,ужеобладающие небольшим опытом. 

Формыирежимзанятийпопрограмме. 

ВсоответствииснормамиСанПинзанятияпроводятся1разв неделю 

Продолжительность занятий – 1 академический час. Формы организации 

образовательного процесса предполагают проведение коллективных 

занятий. Формы проведения занятий: комбинированное 

занятие,практическоезанятие,проектнаяиисследовательская деятельность и 

т. д. 

Планируемыерезультаты. 

Предметные: 

 знаетпринципыпостроенияконструкцииробота; 

 знает правила техники безопасности при работе 

роботехническим набором; 

 умеет разрабатывать уникальные конструкции для 

робототехнических задач; 

 обладаетнавыкамипрограммирования. 

 

Метапредметные: 

• овладениепознавательнымиуниверсальнымиучебнымидействиями: 

 

 использовать наблюдение для получения информации о 

признаках изучаемого объекта; 



 проводить по предложенному плану опыт/простое исследование 

по установлению особенностей объекта изучения, причинно- 

следственных связей и зависимостей объектов между собой; 

 сравниватьобъекты,устанавливатьоснованиядлясравнения; 

 

 объединять части объекта (объекты) по определенному 

признаку; 

 определять существенный признак для классификации; 

классифицировать изучаемые объекты. 

• овладениерегулятивнымиуниверсальнымиучебнымидействиями: 

 

 понимать учебную задачу, удерживать ее в процессе учебной 

деятельности; 

 планировать способы решения учебной задачи, намечать 

операции, с помощью которых можно получить результат; 

выстраивать последовательность выбранных операций; 

 оценивать различные способы достижения результата, 

определять наиболее эффективные из них; 

 устанавливать причины успеха/неудач учебной деятельности; 

корректироватьсвоиучебныедействиядляпреодоленияошибок. 

• овладение коммуникативными универсальными учебнымидействиями: 

 использовать языковые средства, соответствующие учебно- 

познавательной задаче, ситуации повседневного общения; 

 участвовать в диалоге, соблюдать правила ведения диалога 

(слушать собеседника, признавать возможность существования 

разных точек зрения, корректно и аргументированно 

высказывать свое мнение) с соблюдением правил речевого 

этикета. 



Кличностнымрезультатамосвоенияпрограммыотносятся: 

• понимание важности научных знаний для жизни человека и развития 

общества; формирование предпосылок к становлению внутренней 

позиции личности; познавательных интересов, позитивного опыта 

познавательной деятельности, умения организовывать 

самостоятельное познание окружающего мира (формирование 

первоначальных представлений о научной картине мира); 

• понимание ценности труда в жизни человека и общества; уважение к 

труду и людям труда, бережное отношение к результатамтруда; 

навыки самообслуживания; понимание важности добросовестного и 

творческого труда; интерес к различным профессиям (трудовое 

воспитание). 

Формыконтроля. 

Во время проведения курса робототехники предполагается текущий, 

промежуточный и итоговый контроль. 

Текущий контроль проводится на каждом занятии с целью выявления 

правильности применения теоретических знаний на практике. Текущий 

контроль может быть реализован посредством следующих форм: опрос, 

наблюдение, индивидуальные беседы, тестирование, творческие работы, 

проблемные задачи, практические работы, контрольные вопросы. 

Защита итогового проекта проходит в форме представления 

обучающимся технического задания на проект, работающего кода, ответов 

на вопросы преподавателя, обсуждения с учащимися достоинств и 

недостатков проекта. 



Учебно-тематическийпланпрограммы(7-10лет) 
 

№п/п Наименованиераздела Теория Практика Всегочасов 

1. Введение 1 - 1 

2. Знакомствосдеталями.Принципы работы 

с конструктором КЛИК 

3 3 6 

3. ОсновыпрограммированияmBlock,ArduinoIDE 2 4 6 

4. Созданиеипрограммированиепростейшего 

робота 

2 4 6 

5. Созданиедвиженияроботапо 

определенномупринципу 

4 7 11 

6. Соревнование 1 2 3 

7. Итоговоезанятие 
- 

1 1 

 
Общееколичествочасов: 13 21 34 



Содержаниекурса(7-10лет) 

Раздел 1. Введение. 

Вводное занятие. Организационные вопросы. Правила техники 

безопасности на занятиях. Цели и задачи курса. Планируемые виды 

деятельности и результаты. 

Раздел 2. Знакомство с деталями. Принципы работы с конструктором 

КЛИК. 

Знакомство с деталями конструктора КЛИК и пользовательским 

интерфейсом. Знакомство со средой программирования и визуальной средой 

mBlock, ArduinoIDE 

Раздел3.ОсновыпрограммированияmBlock,ArduinoIDE. 

Элементарные действия, алгоритмические структуры, ветвление, 

переменные, операторы, ИК датчики, датчик света, циклы, свитч. 

Раздел4.Созданиеипрограммированиепростейшегоробота. 

Сборка модели по технологическим картам. Составление простых 

программ по линейным и псевдолинейным алгоритмам. 

Раздел5.Созданиедвиженияроботапоопределенномупринципу. 

Лабиринт (через подпрограммы), калибровка, танец по комнате, 

парковка, гироскоп, акселерометр, релейный регулятор, силовой мотор, 

движение по определенному пути, сенсор пути. 

Раздел6.Соревнование. 

Созданиеконкурснойработы.Определениепобедителя. 

Раздел7.Итоговоезанятие. 

Подведение итогов года. Защита индивидуальных и коллективных 

проектов. 



Календарно-тематическоепланирование(1часвнеделю)7-10лет 
 

Раздел № Тема занятий Количествочасов 

Всего Теория Практика 

Раздел1.Введение 

(1 час) 

1 Вводное занятие. 1 1 - 

Раздел2. Знакомствос 

деталями.Принципыработыв 

mBlock, ArduinoIDE 

(6часов) 

2-3 Средаконструирования,знакомствос 

деталями конструктора. 

2 1 1 

4-5 Способыпередачидвижения.Понятияо 

редукторах. 

2 1 1 

6-7 ПрограммаmBlock,ArduinoIDE 2 1 1 

Раздел3. 

Основыпрограммирования 

(6 часов) 

8-10 Понятие команды,программа ипрограммирование 

Дисплей. Использование дисплеяArduinoIDE. 

Создание анимации. 

3 1 2 

11-13 Знакомство с моторами и датчиками. 

Тестированиемоторов и датчиков. 

3 1 2 

Раздел4. 

Созданиеи 

программирование 

простейшегоробота 

(6 часов) 

14-16 Сборкапростейшегоробота,поинструкции. Программное 

обеспечение ArduinoIDE. 

3 1 2 

17-19 Использование команды «Жди» 

ЗагрузкапрограммвArduinoIDE 

3 1 2 

Раздел5. 

Созданиедвиженияробота 

по определенному 

20-21 ВетвлениевсредеmBlock. 

Изучениеподъемныхмеханизмовиперемещение 

объектов. 

2 1 1 



 

принципу 

(10часов) 

22-23 Датчик расстояния иосвещённости. 

Изготовлениероботаисследователя. 

2 1 1 

24-26 Составлениепрограммдля 

«Движениеполинии». 

Разработкаконструкцийдлясоревнований. Испытание 

робота. 

3 1 2 

27-29 Прочность конструкции и способы повышения 

прочности.Составлениепрограммдля«Кегельринг». 

Испытание робота. 

3 1 2 

Раздел6. 

Соревнование 

(4 часа) 

30-33 Разработкаконструкциидля соревнований 

«Сумо».Подготовкаксоревнованиям 

4 1 3 

Раздел7. 

Итоговоезанятие.(1час) 

34 Подведениеитогов 1 - 1 

Итого 34 13 21 



Содержаниекалендарно-тематическогопланирования7-10лет 

Занятие 1. Вводное занятие. 

Теория:рассказ о робототехнике и её значении в мировом сообществе и 

в частности в России, инструктаж по технике безопасности по работе с 

конструктором. 

Практика:непредусмотрена. 

Занятие 2-3. Среда конструирования, знакомство с деталями 

конструктора. 

Теория: ознакомление с составом конструктора и его возможностями: 

датчики (назначение, единицы измерения), двигатели, микрокомпьютер, 

аккумулятор (зарядка, использование). 

Практика:выполнениепрактическойработысприменениемдвигателя и 

микрокомпьютера. 

Занятие4-5.Способыпередачидвижения.Понятияоредукторах 

Теория: знакомство с зубчатыми передачами и их видами. 

Рассмотрениеразличныхвидовзубчатых колес. 

Практика:применениезубчатыхпередачвтехнике. 

Занятие6-7.ПрограммаmBlock,ArduinoIDE. 

Теория: знакомство с запуском программы, её интерфейсом. 

Рассмотрениекоманды,палитрыинструментов. 

Практика: подключение посредством использования программ: 

mBlock, ArduinoIDE. 

Занятие8-10.Понятиекоманды,программаипрограммирование. 

Дисплей.ИспользованиедисплеяArduinoIDE.Созданиеанимации. 

Теория: ознакомление с визуальными языками программирования, 

разделами программы, уровнями сложности, блоками передачи и запуска 

программы. Изучение окна инструментов. 

Практика:созданиеанимациисиспользованием ArduinoIDE. 



Занятие 11-13. Знакомство с моторами идатчиками. Тестирование 

моторов и датчиков 

Теория:изучениедатчиков:освещённости,звука,касания,ультразвука. 

Практика:тестированиемоторовидатчиков,снятиепоказаний. 

Занятие 14-16. Сборка простейшего робота, по инструкции. 

ПрограммноеобеспечениеArduinoIDE. 

Теория: повторение изученных правил ТБ по работе с конструктором, 

рассмотрение инструкции построения робота. 

Практика: сборка модели по инструкции, составление простой 

программы для модели, используя встроенные возможности ArduinoIDE. 

Занятие 17-19. Использование команды «Жди». Загрузка программ 

в ArduinoIDE. 

Теория: ознакомление с алгоритмом движения вперёд-назад, а также с 

командой «жди». 

Практика:самостоятельнаятворческаяработаобучающихся. 

Занятие 20-21. Ветвление в среде mBlock. Изучение подъемных 

механизмов и перемещение объектов. 

Теория: знакомство с ветвлением mBlock, с блоком «переключатель» и 

его ролью в создании программы. 

Практика: конструирование и программирование подъёмного 

механизма. Перемещение объектов с помощью робота. 

Занятие 22-23. Датчик расстояния и освещённости. Изготовление 

роботаисследователя. 

Теория:изучениефункциональныхвозможностейдатчикарасстоянияи 

освещённости, а также алгоритма создания собственного робота для 

перемещения объектов. 

Практика: сборка робота исследователя. Составление программы для 

датчика расстояния и освещённости. 



Занятие24-26.Составлениепрограммдля«Движениеполинии». 

Разработкаконструкцийдлясоревнований.Испытаниеробота. 

Теория:рассуждениеобоптимальнойконструкцииробота. 

Практика: составление программы, изготовление и испытание. 

Внесениеконструкционныхизменений. 

Занятие 27-29. Прочность конструкции и способы повышения 

прочности. Составление программ для «Кегельринг». Испытание 

робота. 

Теория: изучение определений понятий: прочность конструкции. 

Способыповышенияпрочности. 

Практика: составление программ для «Кегльринга». Испытание 

робота, выбор оптимальной программы. 

Занятие30-33.Разработкаконструкциидлясоревнований«Сумо». 

Подготовкаксоревнованиям 

Теория:просмотрвидеороликовороботахучастникахсоревнования 

«Сумо». 

Практика: устранение неисправностей, совершенствование 

конструкции, испытание конструкции и программ, устранение 

неисправностей. Совершенствование конструкции. 

Занятие34.Подведениеитогов 

Теория:отсутствует. 

Практика:защитапроектов. 



Учебно-тематическийпланпрограммы(11-15лет) 
 

№п/п Наименованиераздела Теория Практика Всегочасов 

1. Введение 1 - 1 

2. Роботы 2 4 6 

3. Робототехника 2 4 6 

4. Программированиероботов 3 5 8 

5. Прикладнаяробототехника 3 6 9 

6. Проектнаядеятельность 1 2 3 

7. Итоговоезанятие 
- 

1 1 

 
Общееколичествочасов: 12 22 34 



Содержаниекурса(11-15лет) 

Раздел 1. Введение. 

Правила поведения на занятиях и во время перерыва. Инструктаж по 

технике безопасности при конструировании и моделировании. Обзор 

образовательного комплекса СТЕМ Мастерская. Демонстрация готовых 

изделий. 

Раздел2.Роботы. 

Роль инженерии в современном мире. Что такое робот. Понятие 

термина «робот». Робот-андроид. Применение роботов. Управление 

роботом. Первые российские роботы, краткая характеристика роботов. 

Важные характеристики робота. Знакомство с «DOBOTMagician». 

Раздел3.Робототехника. 

Робототехника и её законы. Понятие «робототехника». Три закона 

(правила) робототехники, их смысл. Современная робототехника. 

Производство и использование роботов. Образовательный 

робототехнический комплект «СТЕМ Мастерская». Исполнительные 

механизмы образовательного комплекта. Системы управления 

образовательного комплекта. 

Раздел4.Программированиероботов. 

Робототехника и промышленные роботы. Основные области и 

направления использования роботов в современном обществе. Основы 

проектированиявСАПРFusion360наосновеобразовательногокомплекта 

«СТЕМ Мастерская». Интерфейс среды Fusion 360. Создание простейшей 

модели (куб, шар). Работа с чертежами. Создание деталей манипулятора. 

Программирование. Настройка среды программирования Arduino IDE. 



Раздел5.Прикладнаяробототехника. 

Образовательный комплект «СТЕМ Мастерская». Робот с Delta- 

кинематикой. Обзор Delta-робота. Обратная задача кинематики Delta- 

робота. Устройство Delta-робота. Разработка управляющей программы. 

Техническое зрение. SCARA-манипулятор. Обзор SCARA-манипулятора. 

Обратная задача кинематики SCARA-манипулятора. Устройство SCARA- 

манипулятора. Разработка управляющей программы. STEWART- 

платформа. Обзор платформы Стюарта. Обратная задача кинематики. 

Устройство платформы Стюарта. Разработка управляющей программы. 

Робототехнический комплект с контроллером Arduino. Базовая мобильная 

конструкция: сборка, программирование. Тестирование. 

Раздел6.Проектнаядеятельность. 

Проектная деятельность по робототехнике. Самостоятельное 

программирование роботов. Создание конкурсных моделей. 

Раздел7.Итоговоезанятие. 

Защитапроектов.Выставкатворческихработ.Подведениеитоговгода. 



Календарно-тематическоепланирование(1часвнеделю)11-15лет 
 

Раздел № Тема занятий Количествочасов 

Всего Теория Практика 

Раздел1. 

Введение(1час) 

1 Вводное занятие. 1 1 - 

Раздел2.Роботы 

(6часов) 

2-3 Чтотакоеробот.Рольинженериив 

современном мире. 

2 1 1 

4-5 Первыероссийскиероботы.Важные 

характеристики робота. 

2 1 1 

6-7 Знакомствос«DOBOTMagician». 2 - 2 

Раздел 3. 

Робототехника 

(6 часов) 

8-10 Робототехникаи еёзаконы. 3 1 2 

11-13 Исполнительные механизмы образовательного 

робототехнического  комплекта «СТЕМ 

Мастерская». 

3 1 2 

Раздел4. 

Программированиероботов 

(8 часов) 

14-17 Робототехникаипромышленныероботы 4 2 2 

18-21 НастройкасредыпрограммированияArduinoIDE. 4 1 3 

Раздел5. 

Прикладнаяробототехника 

(9 часов) 

22-23 РоботсDeltaкинематикой. 2 1 1 

24-25 SCARA-манипулятор. 2 1 1 



 

 26-28 STEWART-платформа. 3 1 2 

29-30 Графическаясредапрограммирования 2 - 2 

Раздел6.Проектная 

деятельность 

(2часа) 

31-33 Робототехническийкомплектсконтроллером Arduino. 3 1 2 

Раздел7. 

Итоговоезанятие.(1час) 

34 Подведениеитогов 1 - 1 

Итого 34 12 22 



Занятие1.Вводноезанятие. 

Теория:правила поведения на занятиях и во время перерыва. 

Инструктаж по технике безопасности при конструировании и 

моделировании. Обзор образовательного комплекса СТЕМ Мастерская. 

Демонстрация готовых изделий. 

Практика:непредусмотрена. 

Занятие2-3.Чтотакоеробот.Рольинженериивсовременноммире. 

Теория: роль инженерии в современном мире. Что такое робот.Понятие 

термина «робот». Робот-андроид. Применение роботов. Управление 

роботом. 

Практика: управление роботом. Движения робота вперёд, назад, 

повороты, движение по квадрату и кругу (эллипсу). 

Занятие 4-5. Первые российские роботы. Важные характеристики 

робота. 

Теория: первые российские роботы, краткая характеристика роботов. 

Значение техники в жизни человека. Что такое техническое моделирование, 

робототехника, электроника. 

Практика: запуск робота, наблюдение, описание основных 

характеристик робота. 

Занятие6-7.Знакомствос«DOBOTMagician». 

Теория: изучение строения робота манипулятора Dobot Magician, его 

функционала и возможностей. Устройство робота манипулятора, интерфейс 

и функции программного обеспечения DobotStudio. 

Практика:управлениеманипуляторомDOBOTспульта.Управление 

мышью. Рисование объектов манипулятором. Выполнение творческого 

проекта, рисование картины. 

Занятие8-10.Робототехникаиеёзаконы. 



Теория: понятие «робототехника». Три закона (правила) 

робототехники, их смысл. Современная робототехника. Производство и 

использование роботов. 

Практика:созданиемоделироботапоинструкции. 

Занятие 11-13. Исполнительные механизмы образовательного 

робототехнического комплекта «СТЕМ Мастерская» 

Теория: исполнительные механизмы образовательного комплекта. 

Системыуправленияобразовательногокомплекта. 

Практика: выполнение практического задания с использованием 

Образовательный робототехнический комплект «СТЕМ Мастерская». 

Занятие14-17.Робототехникаипромышленныероботы 

Теория: робототехника и промышленные роботы. Основные области и 

направления использования роботов в современном обществе. Основы 

проектирования в САПР Fusion 360. 

Практика: проектирование в САПР Fusion 360 на основе 

образовательногокомплекта«СТЕММастерская».ИнтерфейссредыFusion 

360. Создание простейшей модели (куб, шар). Работа с

 чертежами.Создание деталей манипулятора. Программирование. 

Занятие18-21.НастройкасредыпрограммированияArduinoIDE 

Теория: основные области и направления использования роботов в 

современном обществе. Знакомство с интерфейсом среды 

программирования Arduino IDE. 

Практика: сборка модели по инструкции, составление программы для 

модели, используя встроенные возможности ArduinoIDE. 

Занятие22-23.РоботсDeltaкинематикой 

Теория:обзорDelta-робота.ОбратнаязадачакинематикиDelta-робота. 

УстройствоDelta-робота. 

Практика:разработкауправляющейпрограммы. 

Занятие24-25.SCARA-манипулятор 



Теория: обзор SCARA-манипулятора. Обратная задача кинематики 

SCARA-манипулятора. Устройство SCARA-манипулятора. 

Практика: разработка управляющей программы. Тестирование 

программы, устранение ошибок, внесение корректировок. 

Занятие26-28.STEWART-платформа 

Теория: обзорплатформыСтюарта. Обратная задачакинематики. 

УстройствоплатформыСтюарта. 

Практика: разработка управляющей программы. Тестирование 

программы, устранение ошибок, внесение корректировок. 

Занятие29-30.Графическаясредапрограммирования 

Теория:языкпрограммированияPython.Подключениекманипулятору. 

Практика:управлениероботомманипуляторомврежиме письма, 

рисования и 3Dпечати. Создание 3D-модели. 3D печать собственного 

изделия. 

Занятие31-33.РобототехническийкомплектсконтроллеромArduino 

Теория:основыпроектнойдеятельностипоробототехнике. 

Практика: базовая мобильная конструкция: сборка, 

программирование, тестирование. 

Занятие34.Подведениеитогов 

Теория:подведениеитоговгода. 

Практика:выставкатворческихработ.Защитапроектов. 



Методическоеиматериально-техническоеобеспечение Методы 

обучения 

• Познавательный(восприятие,осмыслениеизапоминание 

учащимисяновогоматериаласпривлечениемнаблюденияготовых 

примеров,моделирования,изученияиллюстраций,восприятия,анализаи 

обобщения материалов); 

• Методпроектов(приусвоенииитворческомприменении 

навыков и умений впроцессе разработки собственных моделей) 

• Контрольныйметод(привыявлениикачестваусвоениязнаний, 

навыков и умений иих коррекция в процессе выполнения практических 

заданий) 

• Групповаяработа(используетсяприсовместнойсборке 

моделей, а также приразработке проектов). 

Материально-техническоеобеспечение 

1. Ноутбуки 

2. РазвивающаяобразовательнаясредаTEXHNOLOGDOBOT 

3. ЭкспертныйнаборCTEMМАСТЕРСКАЯ—APPLIEDROBOTICSPRO 

4. Конструктор программируемых моделей инженерных систем — 

APPLIED ROBOTICS PRO 

5. РобототехническийобразовательныйнаборКЛИК. 
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